Cryaujcxku mporpam: EJIEKTPOTEXHHUKA U PAYYHAPCTBO - Moaya 2

Hazus npeamera: [IPOI'PAMUPAIBE JIOTHYKUX KOHTPOJIEPA

HacraBuuk: ap Jejan K. BesskoBuh, npodecop

Craryc npeamera: odaBe3ad (3a MoayJ 2), uzoopuu (3a Moay. 1)

Bbpoj ECIIB: 6

YciaoB: HeMa ycioBa

Hu/s mpeamera: Ymo3HaBame ca JOTMUKUM KOHTpoiepuMa. OBinajaBambe TEXHHKOM IpOorpamupama
JIOTHYKHUX KOHTpOJIepa.

Hcxon npeamerta: [lozHaBame paja JIOTMUKMX KOHTPOJIEPA U BbUXOBOT MPOrpamMupama.

Caap:kaj npeameTta:

Teopujcka nacmasga: Tlporpamabwinu Jloruuku Kontponepu - VBoa. Ynazno-Uznazue Jemunwile.
VYnazuno-U3znazuo [pouecupame. Enementn [porpamupama. Yayrpammu Peneju. Tajmepu. Bpojaun.
[Momepauku Peructpu. O6pana [logaraka. CacraBsbame [Iporpama. Tectupame [Iporpama.

Hpaxmuuna nacmasa: Tlporpamcku 3amanu u3 obmactu [lporpamupama Jlormukux KonTtponepa.
[Ipensuhene cy u npakTuyHe BeKOE HA pavyyHapy.

Jluteparypa:
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Prentice Hall, Fifth Edition, 2002.

2. E. A. Parr: “Programmable Controllers: An Engineer's Guide”, Newnes, Third Edition, 2003.
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Bpoj yacoBa akTuBHe | Teopujcka HacTtaBa:2 IIpakTnuHa HacTaBa:2
HacTage:4

Mertoae n3sohem-a HacTaBe:
[IpenaBama 1 BexxOe ce 00aBIbajy KIACHYHO, FUIH y3 TIOMOh BHIe0OMM Ipe3eHTanuja. Buie BexxOu ce
o0aBJjba Ha padyHapy.

Ouena 3Hamba (MakcuMaJIHU 0poj moena 100)

IIpenucnutHe odaBe3e IToena (Mun.30):50 | 3aBpmIHM HCIUT [Toena (maxc. 70): 50
[IpucycTBO Ha HacTaBU 10 MTUCMEHH UCITUT 50

MPaKTHYHA HACTaBa - YCMEHH UCIIHT

KOJIOKBH]YM 40




